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第3课

巡  逻  车
学习目标

科学：

●	 �科学观察

●	 �科学分析

●	 �简单机械

●	 �能量转化

技术/工程：

●	 �装配组件

●	 �设计解决方案

●	 �测试

数学：

●	 �将二维图建构成三维模型

●	 �比率

艺术：

●	 �美观结构设计

●	 �描绘

●	 �正确表述

词汇：

●	 �差速器：能够使左、右（或前、后）驱动轮实现以不同转速转动的机构。

●	 �形变：物体在力的作用下发生的形状或体积改变。

●	 �弹力：也称弹性力。物体受外力作用发生形变后，若撤去外力，物体能恢复原来形状的力，叫

作弹力。

其他：

●	 �活动场地

●	 �合适的皮筋

●	 �5号电池
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联系
避障车帮助盖瑞和玛丽躲避了许多危险，可是，当他们继续前进时发现前方有悬

崖，幸好发现及时。这时，玛丽又开始发愁了：“万一不小心速度过快，掉进了悬崖怎

么办？我们的避障车要是碰到悬崖也能自动转弯就好了？”“我有办法了。”盖瑞一拍

脑门说，“看我的，我要将避障车进行改造，让它可以探测悬崖。”
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建构
	�搭建巡逻车。

注意：（1） 检查巡逻车是否能顺利前行，若不能，检查电池电量是否充足，马达接口

是否连接紧密，马达上的轴是否插入，齿轮的安装是否妥当，是否妥善啮

合。轴套或半轴套的安装不宜过紧。

   （2） 将巡逻车置于桌面，巡逻车前面的探测轴紧靠桌子边缘，让巡逻车按顺时

针方向行进，检查巡逻车是否能在桌角顺利转弯，若不能，检查皮筋的弹

力是否足够，尝试更换皮筋或增加皮筋的数量。
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反思
	�转动左右轴，仔细观察差速器的运转。

差速器位于巡逻车轮子之间，其外壳是驱动，通过两个输出轴将动力传递到轮

子上。

差速器通过中间的锥齿轮传递来自外壳的动力，这个中间的锥齿轮与两根轴上的

锥齿轮相互啮合，它可以平衡两个输出轴上的动力，即它能使其中一个轴转的比另一个

快。这种平衡动力的能力可以使车辆转向平稳。

	�仔细观察并思考，巡逻车在行进过程中，皮筋起什么作用？

巡逻车在行进过程中，皮筋可以改变它的行驶方向，外力的施加或撤除使皮筋被拉

伸或缩回，从而实现巡逻车的直行或转弯。

巡逻车静止时，其前轮处于转弯的状态。将巡逻车的探测器置于桌面（“悬崖”）

边缘，让巡逻车处于直行的状态，此时，皮筋被拉伸，并发生形变，具有弹性势能。所

以，巡逻车直行时，皮筋一直保持这样的形变状态。而巡逻车转弯的瞬间，探测器悬

空，被拉伸的皮筋失去了外力，恢复原来的状态，小车前轮转向，小车得以自动转弯。
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延续
	�在活动场地测试巡逻车，根据测试，改善巡逻车结构。
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